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HOJA DE RESUMEN 

En este proyecto se diseñó e implementó una estrategia de control sobre un 

microprocesador Microblaze de XILINX para el control de nivel de un sistema de 

tanques interactivos para un banco de pruebas del grupo de investigación GIDPI de la 

Universidad Francisco de Paula Santander, y cuyo sistema consta de dos tanques 

acoplados mediante electro-válvulas. Para implementar la estrategia de control se 

utilizó la herramienta CAD, EDK de XILINX , el lenguaje de descripción de 

hardware VHDL, y el lenguaje de programación C/C ++.  El microprocesador 

Microblaze de Xilinx se implementará en la tarjeta de desarrollo Nexys2 que cuenta 

con una FPGA Spartan 3E de XILINX. 
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