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En este proyecto se diseñó y construyó un variador de velocidad para 

motores de inducción, utilizando el método de control escalar 

implementado en un microcontrolador con módulos especiales de 

hardware, se utilizaron drivers para controlar la conmutación de los 

interruptores del puente inversor trifásico. Los resultados se analizaron con 

las mediciones tomadas mediante osciloscopio. 
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