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El siguiente trabajo fue realizado en la E.S.E. HUEM, y se basa en el diseño 
del c ontrol con un  P LC (Controlador Lógico P rogramable), pa ra l a 
instrumentación electrónica de  l a es tación de b ombeo de a gua pot able de l 
hospital, logrando la automatización del s istema. Es decir que el  p roceso no 
requiera l a i ntervención hum ana, si no que s e t ransfieran las t areas de  
producción a las máquinas y dispositivos de este control. 
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