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RESUMEN 

Este proyecto fue realizado en la modalidad de tesis y tiene como objetivo principal 

monitorizar y alterar variables de control en un proceso industrial a escala desde un 

dispositivo móvil; teniendo en cuenta que se deben seleccionar los parámetros y 

componentes de hardware y software necesarios y adecuados para la realización del 

mismo se desarrolló una aplicación en sistema operativo Android que funciona desde 

la versión 2.1 en adelante para gestionar el control desde el dispositivo móvil y el 

sistema de control seleccionado es la Raspberry Pi.   
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