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RESUMEN 
En el presente documento se muestra la realización de un sistema domótico para 
una vivienda unifamiliar orientado al ahorro energético, seguridad y confort,  se 
hace uso de un controlador lógico programable (PLC) para la implementación del 
sistema, acompañado de sensores PIR, sensores de gas y sensores de humo, 
también se hacen las  simulaciones de la programación mediante Logo Soft 
Comfort y un monitoreo del proyecto  funcionando mediante el software Logo 
Monitor Multi, por último se hace un balance del ahorro energético total. 
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