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RESUMEN 

En este trabajo se muestra el proceso de diseño y análisis de un procesador monociclo 
asíncrono y su respectiva simulación, para validar las características de las 
metodologías de diseño asíncrono, también se presentan los fundamentos teóricos mas 
pertinentes usados para el desarrollo del proyecto, así como un capitulo de pruebas y 
resultados que muestran la validación de cada uno de las etapas del procesador, con su 
propia arquitectura y organización interna. Como consecuencia de este proyecto se 
espera incentivar el estudio de las técnicas del diseño asíncrono de procesadores e 
impulsar el desarrollo del área de diseño digital de alto nivel en la institución. 
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