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RESUMEN – TESIS DE GRADO

En el siguiente trabajo se realizó un diagnóstico mediante un análisis DOFA que 
evaluó la situación actual de la empresa. Se revisó el programa de salud 
ocupacional existente en la empresa, para identificar posibles deficiencias y/o 
oportunidades de mejoramiento. Se evaluó la gestión del comité paritario de 
salud ocupacional. Se actualizó el panorama general de riesgos. Se definió la 
política de seguridad y salud ocupacional. Se estableció y documentó los 
procedimientos para asegurar la conformidad del sistema de seguridad y salud 
ocupacional.  
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