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RESUMEN 
 
 

En el presente trabajo de grado, se implementó un sistema de control remoto basado 

en un PLC modular para las ayudas visuales luminosas del aeropuerto Santiago Pérez 

Quiroz de la ciudad de Arauca. Operado desde la torre de control por medio de la red 

de fibra óptica hacia los reguladores de corriente constante ubicados en la subestación 

de energía. 
 

La aplicación de los dispositivos HMI se desarrolló con el software Vijeo designer, y 
la aplicación del PLC modular se desarrolló con el software Unity Pro. 
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