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RESUMEN

En este documento se muestra el desarrollo de las etapas necesarias para el disefio de un
sistema enfocado a la operacion de la Maquina Universal ZD-100. Este sistema fue
disefiado para usar sensores electronicos y actuadores. Ademas se utiliza un circuito
analogo programable para el acondicionamiento de sefiales, un microcontrolador que
coordina el flujo de datos. También se desarrolla una interfaz grafica en Visual C++
para dirigir el ensayo.
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