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RESUMEN – TESIS DE GRADO

En el siguiente trabajo se estudió, seleccionó y programó el dispositivo de control 
más adecuado para el sistema, conforme a las necesidades de visualización 
interfaz hombre – máquina, y control necesario para el óptimo cumplimiento del 
proceso de llenado y pesaje de los cilindros. Se diseñaron cada uno de los 
circuitos secundarios como acondicionadores de señal, circuitos de potencia, 
fuentes de alimentación, etc. Se implementó el montaje del sistema electrónico, 
para el respectivo periodo de prueba. Y por ultimo se evaluaron las condiciones 
de funcionamiento del montaje de prueba, para las correcciones y mejoramiento 
necesarias. 
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