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RESUMEN

En el desarrollo de este proyecto se estudian y aplican conceptos en donde se involucra el
area de control, instrumentacion virtual, microcontroladores y el manejo de la herramienta
computacional MATLAB® - SIMULINK®, para con ello implementar el modelo
matematico de una incubadora para aves, realizada por el ingeniero José Ricardo
Bermudez Santaella en su maestria “Automatizacion e Instrumentacion”.

Ademés, se describe el proceso necesario para llevar a cabo la implementacion del modelo
matematico, iniciando con la seleccion del sensor de temperatura, utilizando para ello el
Meétodo de Decision de Seleccion Binaria — MDSB.
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