
 

 
 
AUTORES: YESENIA RESTREPO CHAUSTRE     __ 
 
 
FACULTAD DE INGENIERÍAS        __ 
 
 
PLAN DE ESTUDIOS DE INGENIERÍA ELECTRÓNICA    __ 
 
 
DIRECTOR: JOSE RICARDO BERMUDEZ SANTAELLA    __ 
 
 
TITULO DE LA TESIS IMPLEMENTACIÓN DEL MODELO MATEMÁTICO 
PARA EL SISTEMA DE CONTROL Y SUPERVISIÓN DE UNA INCUBADORA 
PARA AVES           __ 
 
 
RESUMEN 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
CARACTERISTICAS 
 
 
PAGINAS__148____PLANOS_____ ILUSTRACIONES _____   CD-ROM__1___ 

UNIVERSIDAD FRANCISCO DE PAULA SANTANDER 
BIBLIOTECA EDUARDO COTE LAMUS 

 
 

RESUMEN – TESIS DE GRADO 

En el desarrollo de este proyecto se estudian y aplican conceptos en donde se involucra el 
área de control, instrumentación virtual, microcontroladores y el manejo de la herramienta 
computacional MATLAB® - SIMULINK®, para con ello implementar el modelo 
matemático de una incubadora para aves, realizada por el ingeniero José Ricardo 
Bermúdez Santaella en su maestría “Automatización e Instrumentación”. 
 
Además, se describe el proceso necesario para llevar a cabo la implementación del modelo 
matemático, iniciando con la selección del sensor de temperatura, utilizando para ello el 
Método de Decisión de Selección Binaria – MDSB. 
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