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RESUMEN – TESIS DE GRADO

En el siguiente trabajo se diseñó la estructura de presentación  de la página 
WAP. Se instaló la página WAP en el servidor del Grupo de Investigación en 
Automatización y Control GIAC. Se diseñaron e implementaron los actuadores 
para realizar un control on/off, para dos elementos como mínimo en el GIAC. Se 
selecciono el estándar de control que más se ajuste, para realizar la 
comunicación entre el servidor y los dispositivos actuadores. Y por ultimo se 
realizó un manual de usuario del sistema para el manejo de los dispositivos 
controlados.  
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