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El presente trabajo describe todo el desarrollo tanto metodológico como técnico  que se llevo a
cabo para la construcción de una herramienta para laboratorio con la cual es estudiante pueda
interactuar a fin de resolver dudas e inquietudes acerca de la aplicación de las estrategias de
control industrial. Se podrán desarrollar practicas manejando elementos reales de campo con el fin
de que el estudiante se familiarice con dichos elementos. La plataforma final tiene dimensiones de
70 x 80 cms, maneja técnica electroneumática y se encierra bajo un entorno SCADA.
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