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RESUMEN 

 

Se modeló un sistema Multiagente basado en la Metaheurística de Optimización Colonia de 

Hormigas (ACO) para el problema de optimización combinatoria de enrutamiento vehicular. La 

idea subyacente es sugerir a un conductor de un vehículo particular que se encuentra ubicado 

sobre algún punto geográfico origen de la zona céntrica de Cúcuta, una ruta para desplazarse en 

el menor tiempo posible hacia a otro punto geográfico destino del centro de la ciudad. Esta ruta 

es calculada empleando el algoritmo CAS (Combinatorial Ant System). El modelo generado 

permite demostrar la aplicabilidad de ACO dentro de problemas de enrutamiento vehicular 

propios de la región. 
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