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El presente trabajo de grado se inclina hacia la investigación del cálculo del ángulo de presión  en 
mecanismos leva de disco con  palpador de carretilla, donde se consta que por curvas de Bézier de
grado 5, continuidad 7, se presentan valores de esfuerzos menores, que conlleva a mejores 
condiciones al diseño final de la leva, estas curvas también permiten tener un buen control sobre 
las tres primeras derivadas de la ley de desplazamiento. 
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