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RESUMEN:

Este proyecto se desarrolla para suplir una de las necesidades que en la actualidad presentan los
laboratorios de biotecnologia de la Universidad Francisco de Paula Santander, que es la poca
capacidad de sus equipos, lo cual conlleva a la falta de dinamismo en las diferentes practicas e
investigaciones. Por todo esto se hizo necesario la realizacion de este proyecto, aplicando los
conocimientos en ingenieria, mercadeo, etc. adquiridos en el transcurso de la carrera.
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