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RESUMEN

SE DESARROLLO UN PROTOTIPO PARA LA GEOLOCALIZACION DE VEHICULOS
UTILIZANDO TECNOLOGIA ARDUINO, UN MODULO GPS Y UN MODULO GPRS.
SE PUSO EN MARCHA UN SERVIDOR WEB MEDIANTE EL SISTEMA EMBEBIDO
RASPBERRY PI, EN EL CUAL SE IMPLEMENTO UN SERVICIO PARA MOSTRAR
LOS DATOS DE UBICACION EN TIEMPO REAL UTILIZANDO LA APl DE GOOGLE
MAPS. A SU VEZ, SE REALIZO UNA APLICACION MOVIL BAJO EL SISTEMA
OPERATIVO ANDROID. FINALMENTE, SE DISENO UNA RED NEURONAL
ARTIFICIAL UTILIZANDO EL NEURAL NETWORK TOOLBOX DE MATLAB PARA
OPTIMIZAR LAS RUTAS DE TRANSPORTE PUBLICO EN LA CIUDAD DE CUCUTA.
RESPECTO AL PROTOTIPO DE GEOLOCALIZACION, SE OBTUVO UNA
PRECISION EN LA UBICACION DE 6.33 METROS ASI COMO UNA AUTONOMIA
DE 10.3 HORAS, EN CUANTO A LA RED NEURONAL SE LOGRO UN COEFICIENTE
DE CORRELACION MAYOR A 93% ASI COMO UNA PRECISION SUPERIOR AL 97%
DURANTE LA SIMULACION DE ESTA.
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