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Con el presente trabajo de investigación, construcción y desarrollo se ha logró 
reestructurar el control y la potencia de los dos motores helper (ayudantes) de corriente 
continua ubicada en la sección de la calandria en la máquina papelera.  En el desarrollo de 
este trabajo se analizaron las diferentes variables del  proceso, para diseñar  los controles e 
implementar equipos como variadores de velocidad ABB serie ACS 800-31, los cuales 
permiten controlar la velocidad de los motores AC en mención, se modificaron los 
parámetros de dichos variadores conforme a los requerimientos de la aplicación en la 
máquina, además de reformar el control existente para elaborar las ordenes de 
marcha/paro y la referencia de velocidad para los mismos. 
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