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RESUMEN:

Para optimizar el flujo vehicular en una interseccion vial se disefiaron un algoritmo de control
adaptativo y una base de datos que apoya la depuracion del rendimiento del controlador,
ambos alojados en el sistema embebido Raspberry Pi B+, ademas se disefid un sistema de
supervision; integrado por un servidor web y una aplicacion movil que ha sido desarrollada
siguiendo la metodologia propuesta por la comunidad de desarrolladores Android. El
desempefio del algoritmo fue evaluado con un instrumento virtual, que emuld una interseccion
semaforica de la ciudad de Cdcuta, esto es, los sensores magnetorresistivos, el proceso de
encendido en las luces de los seméaforos y el flujo vehicular. La manipulacion de los tiempos
de encendido en las luces de los seméaforos, aumentd el flujo vehicular hasta 5.5 % v,
disminuyd el tiempo maximo de espera del vehiculo para avanzar hasta 28 segundos y el largo
de fila hasta un 18 %. Con base en el caso de estudio, se puede inferir que es posible integrar
el control adaptativo y los sistemas embebidos como herramientas de software y hardware
para mejorar el funcionamiento en los sistemas de regulacion vial.
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