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En éste trabajo se desarrolla un sistema de control activo de vibraciones para una estructura tipo viga en 

voladizo. El controlador que se implementa es un sistema de control resonante integral, se hace mediante 

un circuito electrónico analógico basado en amplificadores operacionales y utiliza actuadores 

piezoeléctricos QP21b. Se describe el proceso de sintonización del controlador y finalmente e incluye los 

resultados experimentales obtenidos, donde se evidencia un cambio en el tiempo de asentamiento de la 

viga que pasa de tener una respuesta libre extendida a más de 40 segundos a tener una respuesta 

controlada inferior a los 10 segundos. 
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