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HOJA DE RESUMEN 

El proyecto está orientado a mejorar el índice de eclosión en un ciclo de 

incubación de huevos de aves, con el fin de innovar en la producción de la 

industria avícola. Su desarrollo consistió, en primer lugar, en plantear un modelo 

matemático que me represente el proceso de incubación artificial, luego 

implementar dos estrategias de control adaptativas, y por ultimo realizar un 

análisis de las simulaciones obtenidas para seleccionar la estrategia de control 

más adecuada para el proceso. Dentro de los resultados del proyecto se tiene el 

desarrollo de un modelo matemático, el cual representa las variaciones de 

temperatura de la incubadora de huevos para aves, basado en un balance de 

energía, cuyo comportamiento es semejante a los obtenidos por pruebas 

experimentales. Se seleccionó el control adaptativo por reubicación de polos por 

que corresponde a la estrategia de control más adecuada para el proceso; las 

simulaciones del modelo matemático se llevaron a cabo en MATLAB® usando 

la herramienta Simulink y las simulaciones del control en labview. 
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