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Se  implemento un sistema didáctico, en el cual se estableció una comunicación bajo el 

protocolo MODBUS RTU para la interconexión de una pantalla HMI 5056n de la 

Maple Systems configurada como dispositivo maestro, y otros tres elementos, dos 

PLC’s (PLC twido telemecanique y PLC click koyo)  y un variador de frecuencia 

(Altivar 71) como dispositivos esclavos, el módulo tiene como funcionalidad la 

programación para la puesta en marcha del variador y supervisión de los parámetros de 

funcionamiento en tiempo real. Se desarrollaron aplicaciones para afianzar los 

conocimientos en autómatas programables, adquisición de señales, variación de la 

velocidad y comunicaciones industriales.    
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