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El presente trabajo pretende contribuir con el manejo de las nuevas tecnologías creando un manual 
de modelación de cuencas hidrológicas asistido por el controlador remoto GRASS 6.0, que facilita 
el manejo de información con mayor eficiencia, mostrando un resumen detallado de sensores 
remotos y sistema de información geográfica, y su aplicación a la hidrología. Por ultimo se 
socializó con los estudiantes de estructuras hidráulicas los resultados obtenidos mediante una 
conferencia. 
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