
En el presente trabajo de grado, se documentó el proceso de diseño conceptual 

para una prótesis transfemoral mecánica graduable, utilizando el material 

compuesto de resina epoxi y coco pulverizado; Este compuesto se encuentra a 

través de una revisión bibliográfica, de donde se obtuvieron las propiedades 

mecánicas para determinar si el material compuesto cumple con los requisitos 

para el diseño de este. En la etapa de diseño conceptual, se obtuvieron los 

parámetros básicos de diseño y los criterios de selección de conceptos, que 

fueron apoyados por varios ortopedistas de la ciudad. Además, este diseño fue 

modelado por el software CAD SolidWorks donde se validó el diseño 

propuesto. 
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