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RESUMEN  

 

La finalidad del proyecto radica en diseñar una plataforma para la elevación de motos, de 

manera que sirva de ayuda a la hora de realizar un mantenimiento. Se opta por diseñar una 

plataforma,  que ocupe poco espacio dentro del área de trabajo logrando mayor movilidad y 

optimizando condiciones laborales que favorezca la salud de los profesionales de la mecánica. La 

plataforma es una alternativa para disminuir el tiempo, mejorar la eficiencia en la ejecución del 

trabajo y permitir el desarrollo de todas las actividades sin afectar la salud física del profesional 

mecánico. La plataforma de elevación se diseñó para operar con un peso máximo de 500 Kg, lo 

que hace referencia a una carga de aproximadamente 5 Kilonewton (KN), con elevación de hasta 

700 mm; su accionamiento es eléctrico, debido a que se implementó una bomba electrohidráulica 

para su elevación. 

 

Palabras clave: plataforma, moto, elevación, eficiencia, bomba.  
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ABSTRACT  

 

The purpose of the project is to design a platform for lifting motorcycles, so that it will 

help when it comes to perform maintenance. It chooses to design a platform that takes up little 

space within the work area achieving greater mobility and optimizing working conditions 

conducive to health professionals mechanics. The platform is an alternative to reduce time, 

improve efficiency in the execution of work and enable the development of all activities without 

affecting the physical health of the professional mechanic. The lift was designed to operate with a 

maximum weight of 500 kg, which refers to a load of about 5 Kilonewton (KN), with lifting up to 

700 mm; the drive is electric, because an electrohydraulic pump for lifting implemented. 

 

Keywords: platform, motorcycle, lifting efficiency pump. 
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