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Con este trabajo se logró diseñar la arquitectura de un vehículo adaptable a las necesidades 

de los pasajeros en un software de diseño computacional. Se identificó las causales del 

atascamiento del tránsito vehicular, recopilar datos, analizar las características más 

convenientes para la geometría del modelo concepto. Palabras Claves: vehiculo, diseño, 
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