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El presente trabajo tiene como objetivo general, el diseño y cálculo de un molino para 

envases plásticos. Para lograr el objetivo de este proyecto, se diseñó y calculó un molino, 

que consta de una tolva cuya función principal es permitir la entrada del material a triturar 

y alimentar la cámara de molienda. En la cámara de molienda se realiza la función 

principal de la máquina que es el triturado o reducción de tamaño del material, está 

formado por el rotor y las cuchillas. En la parte de abajo del rotor o salida de la cámara de 

molienda está posicionado el tamiz, el cual tiene como función permitir la salida del 

material triturado con el tamaño deseado.  
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