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El objetivo de este proyecto es el diseño y simulación estructural de un microbots como 
prototipo de prueba para el grupo de investigación GIDMA de la universidad Francisco 
de Paula Santander. El microbots está dotado con una adecuada estructura capaz de 
adecuarse a diferentes pruebas que sean requeridas, es decir que esta en capacidad de 
soportar cambios o modificaciones y adaptarse fácilmente a ellos de tal manera que no 
se vea afectada su estabilidad. Este diseño tiene la capacidad de adherirse a la 
superficie sin perder la tracción que existe y a su vez aprovechar la aceleración que lleva 
al momento de describir una curva. 
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