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El presente trabajo de grado tiene como finalidad presentar un prototipo de rotor de eje horizontal 

con sistema de control Pitch de regulación de ángulo y potencia, en el municipio de Cúcuta de 

Norte de Santander, en las instalaciones de la universidad Francisco de Paula Santander, en el 

cual los estudiantes de ingeniería electromecánica tengan la capacidad de comprender y analizar 

el comportamiento de un aerogenerador, que aprovecha un recurso inagotable como lo es el 

viento. El sistema consta de un aerogenerador tripala de eje horizontal, el cual es impulsado con 

un ventilador industrial con el fin de realizar pruebas con mediciones experimentales tomadas a 

la entrada y salida de la planta, como lo son las revoluciones por minuto y el ángulo de 

inclinación de sus palas, a traes de un sistema Arduino que realiza la adquisición de datos por 

medio de un GUI realizado en el software de Python, donde de manera gráfica se puede ver las 

señales de entrada y del controlador, siendo almacenadas en un Excel. El aerogenerador consta 

de un rotor que lo que hace es pasar la energía eólica extraída por las palas aerodinámicas de 

perfil naca 4412, generando una torque en el eje de baja al cuan se le hace control de RPM por 

medio del ángulo de inclinación de las palas con respecto al flujo de viento, todo el rotor esta 

acoplado a su vez con la góndola, que lo que hace es proteger el sistema, siendo su soporte la 

torre que también es llamada trípode. 
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