
En el presente proyecto se propone la  detección de fallas en motores 

asíncronos aplicando métodos de inteligencia artificial, para este caso 

redes neuronales artificiales usando como herramienta principal  el 

toolbox “nftool” del programa Matlab®. Las fallas a detectar en este 

trabajo de investigación son de tipo eléctrico, específicamente por 

caída de fase. 
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Resumen 

 

En el presente proyecto se propone la  detección de fallas en motores asíncronos aplicando 

métodos de inteligencia artificial, para este caso redes neuronales artificiales usando como 

herramienta principal  el toolbox “nftool” del programa Matlab®. Las fallas a detctar en este 

trabajo de investigación son de tipo eléctrico, específicamente por caída de fase. 

En Matlab® se utiliza la herramienta de ajuste neuronal (nftool) para resolver el problema 

de mapeo de entrada- salida. Para hacer el entrenamiento, la validación y las respectivas 

pruebas se dividen los datos previamente seleccionados en muestras. Para desarrollar la red 

neuronal artificial se necesita el entrenamiento de dichas muestras. Esta herramienta nos 

permite reciclar las muestras cada vez que sea entrenada y reentrenada la red evitando cambiar 

las muestras previamente seleccionadas, al mismo tiempo cada vez que se ejecute el código. 

Palabras claves: motor asíncrono, inteligencia artificial, redes neuronales. 

  



 

 

Abstrac 

 

In the present project it is proposed the detection of faults in asynchronous motors 

applying artificial intelligence methods, for this case artificial neural networks using as main 

tool the toolbox "nftool" of the program Matlab®. The failures to be investigated in this 

research work are of the electrical type, specifically by phase drop. 

In Matlab® the neural adjustment tool (nftool) is used to solve the problem of input-output 

mapping. To do the training, the validation and the respective tests are divided the previously 

selected data in samples. To develop the artificial neural network requires the training of such 

samples. This tool allows us to recycle the samples each time the network is trained and re-

trained avoiding to change the samples previously selected, at the same time each time the 

code is executed. 

Key words: asynchronous motor, artificial intelligence, neural networks. 
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