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El objetivo de ésta investigación, fue diseñar e implementar un módulo de frenado regenerativo. Para diseñar 

este módulo se realizaron pruebas funcionales a un motor de inducción tipo jaula de ardilla de ¾ de HP, con la 

finalidad de obtener los parámetros de su circuito equivalente y función de transferencia, posteriormente se 

diseñó un variador de frecuencia trifásico, controlado mediante  la tarjeta C2000 LAUNCHPAD XL con 

procesador TMS320F28027F.  

Consecuentemente se diseñó una interface en visual BASIC, con puerto de comunicación, para que el 

estudiante tenga la oportunidad de operar  las variables que contiene el modulo, Así mismo, se realizó una 

simulación y depuración del código fuente para verificar su funcionamiento; finalmente se construyó un 

circuito de control y uno de potencia, a los cuales se les realizaron pruebas operativas, para verificar el buen 

funcionamiento de los mismos. 
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