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El presente trabajo de diseño e implementación se fundamenta en conceptos y 
aplicaciones prácticas relacionadas con las máquinas eléctricas rotativas, así como lo 
es el diseño del bobinado de un motor eléctrico aplicado junto con las recomendaciones 
prácticas establecidas en determinados documentos para el rebobinado de motores 
eléctricos según las necesidades presentadas; además, se basa principalmente en la 
detección de vibraciones anormales en máquinas eléctricas rotativas, para lo cual se 
resaltan cuáles son los tipos de vibraciones, así como la medición y análisis de estas 
vibraciones para brindar una base teórica a partir de la cual se pueda diseñar un sistema 
para el estudio de las variables utilizadas en el análisis de vibraciones en motores 
eléctricos con el fin de detectar posibles fallas, implementando dicho sistema de análisis 
en un banco de pruebas elaborado en el grupo de investigación en automatización y 
control (GIAC) para el laboratorio de Electricidad y Electrónica de la Universidad 
Francisco de Paula Santander. 
 
Palabras clave: Adquisición de datos, análisis espectral, fallas,  motor eléctrico, 
vibraciones. 
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