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RESUMEN

El proyecto de investigacion que se desarrolla en este documento abarca el disefio e
implementacién de un sistema didactico para la simulacion de plantas industriales bajo
la tarjeta Arduino y supervision con la plataforma LabVIEW, para las practicas en
procesos industriales del grupo de investigacién en automatizacion y control de la
Universidad Francisco de Paula Santander donde el objetivo principal es que los
estudiantes de pregrado de ingenieria electromecanica cuenten con equipos de gran

versatilidad y facil accesibilidad para el desarrollo de sus capacidades.
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