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Para la etapa de medición se utilizó un acelerómetro capacitivo capaz de medir el 
desplazamiento presentado en la estructura debido a una fuerza generada mediante un 
impactador instrumentado con un sensor piezoresistivo. Un sistema de adquisición de 
señales y de control fue utilizado para grabar los datos experimentales e implementar el 
contralor fuzzy con mecanismo de adaptación. Para implementación computacional fue 
utilizado el software LabVIEW 2012 operando en conjunto con una tarjeta de adquisición 
de datos DAQ 6009. Los resultados experimentales son presentados con el objetivo de 
acumular experiencias y demostrar la eficacia del control activo de vibraciones y en la  
utilización de actuadores piezoeléctricos. 
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