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El objetivo de este trabajo fue destacar finalmente la importancia de la automatización 
industrial mediante la implementación de tecnologías de última generación, garantizando 
la disminución de costos de mantenimiento y mejorando los sistemas de medición y 
control que existen en la compañía. Además, servirá como referencia para futuras 
aplicaciones industriales que impliquen la medición de flujo másico y permitan la 
adaptación de nuevas tecnologías y estrategias de control. 
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