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RESUMEN

Se disend e implementd una incubadora totalmente automatica empleando controladores
Fussi, en humedad y temperatura, se disefio un modelo de incubacidon para hacer un
control general de proceso, en el cual se pueden seleccionar 9 especies de aves, el
controlador parametriza las variables de control de proceso y partir de esta seleccion
ubicando este como el inicio del proceso de incubacion, el cual se divide en cuatro
segmentos te tiempo donde se controlan de manera particular en cada uno de estos,
temperatura, humedad, tiempo volteo y entrada de aire a la incubadora o ventilacion, no
se requiere ningin conocimiento de biologia embrionaria para operar la maquina, solo
saber que ave se quiere incuba y esperar el tiempo necesario a que los pillitos nazcan.
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