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RESUMEN

El objetivo fundamental de este proyecto, radica principalmente en la necesidad
de implementar por medio de un lenguaje de descripcién de hardware como es el
VHDL, una aplicacion en la que se destague el gran potencial de esta
herramienta. Ademas implementar un PIC (16F84), simulado en VHDL, en el cual

se puedan ejecutar todas las funciones que ofrece este tipo de microcontrolador
programable.
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