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Con el propósito de obtener un proceso acorde a las exigencias actuales en relación a 
calidad y rendimiento, se implementa un programa para el manejo de las variables de 
control y potencia diseñado por los autores, en el cual se utiliza un hardware Visión 230 
de la marca Unitronics, previo análisis en concordancia con los asesores del proyecto, que 
permite obtener un equipo actualizado desde el cual se obtienen los objetivos inicialmente 
visualizados, los cuales permiten de acuerdo a sus resultados definir por parte de la 
administración de Centelsa multiplicar este proyecto a otros equipos de similares 
características.  
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