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RESUMEN

El presente proyecto se desarrolld bajo la modalidad de investigacion de tipo
descriptiva y explicativa, con el objetivo de disefiar un sistema mecéanico operado
por una interfaz grafica que permitan €l envié y posicionamiento de muestras
multiples frente al nacleo de un reactor nuclear de investigacion tipo piscina. Este
trabajo se desarrollé directamente en el Reactor Nuclear De Investigacion IAN-R1
Del INGEOMINAS, el cual usa los neutrones y las radiaciones producidas en la
fisibn nuclear para hacer investigacion y para irradiar diversos materiales,
haciéndolos radiactivos.
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