
UNIVERSIDAD FRANCISCO DE PAULA SANTANDER 
BIBLIOTECA EDUARDO COTE  LAMUS 

RESUMEN TESIS DE GRADO 
 
 

 
AUTOR (ES):  
 
NOMBRE (S):    RODOLFO  APELLIDOS: ORTEGA NIÑO   
 
FACULTAD:     INGENIERÍA  
 
PLAN DE ESTUDIOS: INGENIERÍA ELECTRÓNICA  
 
DIRECTOR:        
 
NOMBRE (S):    JOSE RICARDO APELLIDOS:  BERMUDEZ SANTAELLA  
      
 
TITULO DE LA TESIS: ESTUDIO Y DISEÑO DE LA AUTOMATIZACIÓN E 
INSTRUMENTACION DEL PROCESO DE ENVÍO Y POSICIONAMIENTO DE 
MUESTRAS EN EL REACTOR NUCLEAR DE INVESTIGACIÓN DE COLOMBIA 
PARA EL INGEOMINAS EN LA CIUDAD DE BOGOTA, CUNDINAMARCA 
 
 
RESUMEN 

 
 
El presente proyecto se desarrolló bajo la modalidad de investigación de tipo 
descriptiva y explicativa, con el objetivo de diseñar un sistema mecánico operado 
por una interfaz gráfica que permitan él envió y posicionamiento de muestras 
múltiples frente al núcleo de un reactor nuclear de investigación tipo piscina.  Este 
trabajo se desarrolló directamente en el Reactor Nuclear De Investigación IAN-R1 
Del INGEOMINAS, el cual usa los neutrones y las radiaciones producidas en la 
fisión nuclear para hacer investigación y para irradiar diversos materiales, 
haciéndolos radiactivos. 
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