
 

 
 
 
 

UNIVERSIDAD FRANCISCO DE PAULA SANTANDER 
BIBLIOTECA EDUARDO COTE LAMUS 

 
RESUMEN – TRABAJO DE GRADO 

 
 
AUTORES:   JOSE LOZANO FERNANDEZ   

                       WILSON RENÉ FLORIDO CACERES 

FACULTAD:  INGENIERÍA                       - 

PLAN DE ESTUDIOS: DE INGENIERÍA ELECTRÓNICA                               -

DIRECTOR:  JULIÁN FERREIRA JAIMES                                 .

TITULO DE LA TESIS: CONTROLADOR DIFUSO IMPLEMENTADO EN UN FPGA 

UTILIZANDO PROCESADORES EMBEBIDOS DE XILINX  

 
 
RESUMEN 
 

 

 
 
Este trabajo recopila información sobre lógica difusa, manejo de EDK y Xilinx Platform Studio, 
descripción y síntesis del los procesadores embebidos de Xilinx y generación de Módulos IP, 
para generar la arquitectura del sistema procesador que será empotrado en el FPGA para la 
implementación del controlador difuso y desarrollar el algoritmo que implementa la lógica del 
controlador difuso en la aplicación del control de velocidad de un motor DC e implementarlo. 
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