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RESUMEN – TESIS DE GRADO

En el siguiente trabajo se seleccionaron y evaluaron los diferentes tipos de sensores que 
pueden ser aplicados para identificar las variables y los estados del proceso de 
inyección. Se analizo y evaluó el dispositivo lógico programable más adecuado para que 
realice la secuencia del proceso de inyección. Se realizó el análisis respectivo para el 
diseño de cada circuito como lo son: circuito de realimentación eléctrica, circuito de 
potencia, circuito de control, circuito de aislamiento eléctrico del circuito de control. 
Ademas se elaboró un esquema que describa la secuencia del proceso de inyección con 
su respectivo programa. Y por ultimo se realizó el diseño del esquema de  acople de 
cada una de las etapas del sistema de Control Automático, 
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