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Se recopiló la información necesaria sobre lógica difusa y herramientas existentes para 
el control de péndulo invertido. Igualmente se seleccionó el controlador, estudiando la 
estrategia de síntesis sobre FPGAs de sistemas de inferencia basados en lógica difusa, 
teniendo en cuenta que el flujo de desarrollo empleado hace uso de la herramienta 
System Generator (SysGen) de Xilinx dentro del entorno de modelado y simulación de 
Matlab. Por último se divulgó el desarrollo y los resultados obtenidos en este trabajo 
entre la comunidad universitaria. 
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