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El presente proyecto aplicó un estudio de sistematización del conocimiento ya que su objetivo fue dar una 
solución  práctica e inmediata a un problema. El objetivo fue realizar el análisis dinámico en las levas 
automotrices mediante el método de elementos finitos. Se logró revisar la simulación numérica mediante el 
método de elementos finitos utilizando el programa ANSYS. Igualmente, se determinó el comportamiento 
de los ciclos de carga que producen fallas en la superficie de las levas automotrices. Por último, se realizó 
un tutorial en ANSYS para el análisis dinámico en la superficie de las levas automotrices. 
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	3. Metodología.
	3.1 Tipo de Investigación
	Según la finalidad del proyecto es sistematización del conocimiento ya que su objetivo es dar una solución  práctica e inmediata a un problema; Este tipo de proyecto permite aplicar los conocimientos obtenidos y ponerlos al servicio de la sociedad para generar un beneficio.
	3.2.1 Fuente primaria. La información primaria para el desarrollo de este proyecto fue facilitada por la Universidad Francisco de Paula Santander.
	3.2.2 Fuente secundaria. Para complementar la realización del proyecto se utilizó datos secundarios como referencias bibliográficas, trabajos de grado, libros, publicaciones, internet y los aportes dados por el personal docente del  Departamento de Diseño Mecánico de la Universidad Francisco de Paula Santander.
	3.3 Técnicas de Recolección de Información
	3.3.1 Observación directa. Por medio de este método se observa, analiza y caracteriza la información para obtener un resultado exitoso.
	3.3.2 Metodología. Como se muestra a continuación. 
	1. Elaboración de los cálculos para la cinemática de la leva con seguidor de rodillo.
	2. Definición de los materiales.

