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RESUMEN

Este trabajo de grado describe el disefio de un banco de pruebas para fines
didacticos, destinado a estudiar la teoria de falla de maquinas rotativas, mediante
el andlisis de vibraciones mecanicas, referido solamente a problemas de

desbalance, desalineamiento y grietas o defectos en los componentes de un
rodamiento, utilizando como herramienta esencial la adquisicion de sefiales
dinamicas y el espectro de frecuencia.
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