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RESUMEN – TESIS DE GRADO

En el siguiente trabajo se diseñó un sistema de elevación electro-hidráulico tipo 
tijera, para la manipulación de personal y carga a elevadas alturas de trabajo, la 
altura máxima de trabajo que alcanza este equipo es de 10 metros, la capacidad 
de carga de trabajo es de 350 kg. Se realizaron los respectivos análisis, selección 
y cálculo de cada uno de los elementos que componen el sistema de elevación 
tipo tijera, con su respectiva selección de materiales y presupuesto. 
Posteriormente se seleccionó el sistema de locomoción hidráulico que a través 
de la ventaja mecánica que reduce el tamaño del motor eléctrico que es el que 
genera mayores costos operativos.
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