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Se recolectó la información necesaria, definiendo la ubicación, carga y 
características requeridas para el diseño del elevador de carga automático. Se 
diseñó la cabina y el sistema de control del elevador de carga, cumpliendo con 
las condiciones de la empresa INGEMILENIO. Se calcularon y seleccionaron 
los materiales  necesarios para la implementación, cumpliendo con las normas 
del diseño. Por ultimo se adjuntan los planos de construcción y montaje. 
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