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Se recolectó toda información posible sobre control tolerante a fallas obteniendo 
información de otros medios como Internet, revistas y artículos relacionados con el tema, 
con el cual se desarrollaron criterios de ingeniería para la implementación tecnológica 
del sistema conceptual, para el control tolerante a fallas. Igualmente, se modelaron, 
simularon y comprobaron los resultados computacionalmente al sistema. Se presentó un 
artículo investigativo en una revista indexada en equipos de transferencia de calor 
aplicando técnicas de inteligencia artificial. Por ultimo, se dieron a conocer los beneficios 
y ventajas que nos daría la utilización de un control tolerante a fallas en cualquier 
equipo. 
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