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Se realizó un estudio preliminar de la geometría y el sistema de corte de la máquina  
(FAGOR), estudiando los mecanismos mas adecuados para el almacenamiento y 
evacuación de material. Se diseñó y calculó un sistema que permite movilizar y 
almacenar las partes cortadas, mediante un control que facilita manipular el transporte y 
la evacuación de los elementos. Se estimaron los costos de los mecanismos diseñados 
y se elaboró un manual de operación, mantenimiento, seguridad industrial y planos de 
construcción de los mecanismos diseñados.  
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